
การส ารวจการใชป้ระโยชน์ที่ดิน
ด้วยระบบท าแผนที่ชนิดเคลือ่นที่ได้บนรถยนต์(MMS) 
และการน าเข้าภาพมุมกว้าง (Panorama Image)



การน าเข้าภาพมุม
กว้าง (Panorama 

Image) การใช้
ประโยชน์ในที่ดิน



ขั้นตอนการปฏิบัติงานส ารวจข้อมูลด้วยระบบ MMS



ตัวอย่างผลลัพธ์เพื่อจัดท าแผนการส ารวจของพื้นที่เทศบาลอ่างศิลา จ.ชลบุรี

ถนนตามขอบเขต
เทศบาล

Digitize ถนนตามพ้ืนที่
ชุมชนที่ขยายตัว

สรุปแผนการส ารวจให้ระยะทาง
ใกล้เคียงตามขอบเขตงาน

การจัดเตรียมข้อมูลขอบเขตพื้นท่ีและถนนในแต่ละเทศบาลที่ท าการส ารวจ

+ =



อุปกรณ์ ยานพาหนะ และซอฟต์แวร์ต่างๆที่ต้องมีใช้ในการประมวลผล

Trimble Mx-2
(Dual-Head)

- มีระยะของการ scan ด้วยอุปกรณ์ Laser ได้
ไกลสูงสุดถึง 250 เมตร

- มีความคลาดเคลื่อนของต าแหน่งทางราบไม่
เกิน 1 เซนติเมตรที่ระยะการตรวจวัด 50 เมตร

- มีความหนาแน่นของจุด Laser ในการ
ตรวจวัดที่ 72,000 จุดต่อวินาที ท างานที่ 
36x2 kHZ.

- มีอุปกรณ์น าหน (IMU) เพื่อชดเชยค่าพิกัด
ต าแหน่งในกรณีที่เกิดจากการอับสัญญาณ

- กล้องถ่ายภาพมีความละเอียดสูงสุดที่ 30 ล้าน
เมกะพิกเซล ครอบคลุมพื้นที่ 90% แบบทรง
กลม

Dual Laser 
Heading



รัศมีการท างานไม่เกินกว่า 30 กิโลเมตรจากสถานีฐาน

การรับค่าสัญญาณ GPS ณ สถานีฐานใช้ประมวลผลร่วมกับข้อมูลจากรถส ารวจ (Rover)

GNSS Base Station
DOL

การตรวจสอบความถกูต้องเชิง
ต าแหน่ง MMS



ข้อมูลสัญญาณดาวเทียม GPS/GNSS
ระบบการระบุต าแหน่งด้วยสัญญาณดาวเทียม GPS จะต้องรองรับระบบพิกัดอ้างอิง Geo 

Reference Coordinate System โดย Attributes ที่เกี่ยวข้องกับภาพมุมกว้าง 360 องศา จะต้องมี
การจัดเก็บไว้ในระบบฐานข้อมูลเชิงพื้นที่ Geo-spatial database System เพื่อการบริหารจัดการข้อมูล
ได้อย่างมีประสิทธิภาพ และน ามาใช้ต่อในอนาคตได้โดยสะดวก

 
 
 



การควบคุมคุณภาพ (ข้อมูลภาพมุมกว้างที่ได้จากการส ารวจด้วยระบบ MMS)

ภาพมุมกว้าง 360 องศา

PGR file

Convert

JPEG

เงื่อนไขในการตรวจสอบข้อมูล
-Format/Resolution
-Contrast/Brightness
-Export Pano Image 3m/frame
-Random Check Point latlon
Coordinate with Ortho Photo

MMS-MX2



พัฒนาโปรแกรมประยุกต์เว็บภูมิสารสนเทศเพื่อแสดงต าแหน่งจุดที่เก็บภาพมุมกว้างจากกล้อง      
บนแผนที่และแสดงภาพมุมกว้าง (Panorama Image) จากระบบ MMS เพื่อแสดงข้อมูลกับแผนที่
ลายเส้น แผนที่ภาพถ่ายทางอากาศ และแผนที่ภาพถ่ายดาวเทียม ระบบที่ออกแบบจะต้องมีความสามารถ
ในการรองรับการใช้งานเหมาะสม

http://cityview.dol.go.th/
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ข้อมูลจุดเลเซอร์ Point Cloud

ข้อมูลการส ารวจการใช้ประโยชน์
ที่ดินภาพมุมกว้าง 360 องศา

ข้อมูลจุดเลเซอร์ Point Cloud



การวดัระยะวตัถบุนภาพ 360 องศา



การประยกุตใ์ช้ข้อมลูภาพ 360 องศา ด้านการใช้ประโยชน์ท่ีดิน






